
(PT_PI) lit la pression de serrage des pinces du bras de chargement avant de soulever la 
balle du sol. Stackpro PT_PI

1‐ Identifier l’emplacement du capteur de pression (voir photo ci‐dessus)

2‐ Quand la faute apparait sur l’écran, aller immédiatement sur la page de diagnostic de 
l’écran tactile.

3‐ Cliquez en bas à droite sur ANALOG INPUT.

Ensuite, vous devriez voir le retour de valeur actuelle du capteur de pression à l’écran.

Si le fil de signal ou le câble rouge est coupé/déconnecté, le retour de valeur à l’écran serait 
de 0MV

Si le fil de mise à la terre noir est coupé/déconnecté, le retour de valeur à l’écran serait de 
5000MV

La faute apparaîtra à l’écran si le retour du signal à l’écran passe en dessous de 200MV ou 
supérieur à 4700MV.

Vous pouvez échanger 2 capteurs de pression hydraulique les uns avec les autres, et voir si 
le problème disparait ou se déplacent vers le nouvel emplacement du capteur défectueux 
pour confirmer que le capteur est défectueux.
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DIAGRAMME ÉLECTRIQUE

Pour plus de détail consulter le diagramme électrique de la machine:

1‐ Rendez‐vous au www.grpanderson.com
2‐ Cliquer sur Documentation
3‐ Sélectionner le dossier – Electric Wiring Diagram –
4‐ Sélectionner le dossier associé à votre machine – Stackpro5400 ou Stackpro 7200 –

Ou suivez le lien ci‐dessous:
https://grpanderson.com/en/resource‐center/?section=2‐Public%20section/‐
%20Electric%20wiring%20diagram%20‐
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